Définitions de termes utilisés dans les groupes 1 et 2
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Note technique:

Les termes <dispositif de données> des:gnentunéqzm:entmpabla

d'émetire ou de recevoir des séquences d'informations numeériques.

«Réseau optique synchrone» («<SONET»)

Les termes «réseau optique synchrone» («SONET») désignent un

réseau procurant un moyen de gérer, de multiplexer et d’accéder a

diverses formes de trafic numérique utilisant une structure de

transmission synchrone sur fibres optiques. La structure est la
version nord-américaine de la «hiérarchie numérique synchrone»

(«SDH») et utilise également le module de transport synchrone

(STM). Toutefois, il utilise le signal de transport synchrone (STS)

en tant que module de transport de base avec un débit de premier

niveau de 51,81 Mbits/s. Les normes du «réseau optique
synchrone» («SONET») sont en cours d’intégration & celles de la

«hiérarchie numérique synchrone» («SDH»).

«Résolution»

Le terme «résolution» désigne le plus petit incrément d'un

dispositif de mesure et le bit le moins important sur un instrument

numérique (Réf. ANSI B 89.1.12).

«Robot»

Le terme «robot» désigne un mécanisme de manipulation pouvant

étre du type a trajectoire continue ou du type point par point,

pouvant utiliser des capteurs et présentant toutes les
caractéristiques suivantes :

a. afonctions multiples;

b. capable de positionner ou d’orienter des matériaux, des piéces,
des outils ou des dispositifs spéciaux par des mouvements
variables dans un espace tridimensionnel;

c. comportant trois ou plus de trois dispositifs d’asservissement a
boucle ouverte on fermée pouvant inclure des moteurs pas a
pas; et

d. doté d’une «programmabilité accessible a I'utilisateur» par la
méthode de 1'apprentissage ou par un calculateur électronique
qui peut €tre une unité de programmation logique, c’est-a-dire

sans intervention mécanique.

N.B.:

La définition ci-dessus ne comprend pas les dispositifs suivants :

1. mécanismes de manipulation exclusivement & commande manuelle ou
commandés par téléopérateur;

2. mécanismes de manipulation & séquence fixe constituant des
dispositifs mobiles automatisés dont les mouvements sont programmés
et délimités par des moyens mécaniques. Les mouvements
programmés sont délimités mécaniquement par des butées fixes telles
qQue tiges ou cames. La séquence des mouvements et la sélection des
trajectoires ou des angles ne sont pas variables ou modifiables par des
moyens mécaniques, électroniques ou électriques;

3. meécanismes de manipulation & séquence variable et & commande
mécanique constituant des dispositifs mobiles automatisés, dont les
mouvements sont programmés et délimités par des moyens
mécaniques. Les mouvements programmeés sont délimités
mécaniquement par des butées fixes mais réglables telles que tiges ou
cames. La séquence des mouvements et la sélection des trajectoires
ou des angles sont variables dans le cadre de la configuration
programmée. Les variations ou modifications de la configuration
programmeée (par exemple, le changement de tiges ou de cames) selon
un ou plusieurs axes de mouvement sont effectuées uniquement par
des opérations mécaniques;

4. meécanismes de manipulation & séquence variable, & commande non
asservie, constituant des dispositifs mobiles automatisés, dont les
mouvements sont programmés et délimités par des moyens
mécaniques. Le programme est variable, mais la séquence ne
progresse qu'en fonction du signal binaire provenant des dispositifs
binaires électriques ou d'arréts réglables délimités mécaniquement;
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ces casiers en vue du stockage et du déstockage.

«Routage adaptatif dynamique»
Les termes «routage adaptatif dynamique» désignent le
réacheminement automatique du trafic fondé sur la détection et
I'analyse des conditions présentes et réelles du réseau. '
NB.: n
Cette définition ne porte pas sur les cas ol le routage est décidé sur la base
d'informations préalablement définies.

«Saut de fréquence» ]
Le terme «Saut de fréquence» désigne une forme de «spectre
étalé» dans laquelle 1a fréquence d’émission d'une voie de
communications simple est changée par un codage aléatoire ou
pseudo-aléatoire de progression discontinue.

«SDH» - voir «Hiérarchie numérique synchrone».

«Sécurité de I'information»

Les termes «sécurité de I'information» désignent tous les moyens
et fonctions assurant I"accessibilité, la confidentialité, ou I"intégrité
de I'information ou des télécommunications, 2 I"exclusion des

crypto-analyse, la protection contre les émanations
complmalasemmédumkmlamm
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de ses entrées et sorties pour dériver des variables confidentielles ou des
données sensibles comprenant du texte en clair. (Réf. ISO 7498-2-1988(E)
(paragraphe 3.3.18)). '

«Sécurité multiniveau» [
Les termes «sécurité multiniveau» désignent une catégorie de
systémes 2 sensibilités différentes qui permettent Iacces
simultané 2 des utilisateurs ayant des habilitations et des besoins
de connaissances différents, mais qui empéchent les utilisateurs
d’accéder aux informations pour lesquelles ils ne disposent pas
d’autorisation.
NB.:

La «sécurité multiniveau~ est une sécurité informatique et non une fiabilité 1
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prévention des erreurs humaines en général.

«Signalisation sur voie commune»
Les termes «signalisation sur voie commune» désignent une
méthode de signalisation entre centraux dans laquelle un canal
véhicule, au moyen de messages munis d’une etiquette, .
I"information de signalisation relative 3 une pluralité de circuits ou
d’appels ainsi que d"autres informations telles que celles utilisées
pour la gestion de réseau.

«Solidifier mpldement»

Les termes «solidifier rapidement» désignent la solidification d'un
matériau fondu 2 des vitesses de refroidissement supéricures 2
1 000 K7s.
«SONETS> - voir «Réseau optique synchrone».
«Soudage par diffusion»
Les termes «soudage par diffusion» désignent une technique de
jonction moléculaire 2 I'état solide d’au moins deux meétaux
sépa:ésenuneseulepiéoe.lat&istancedujointénmégaleiw!b .
du matériau le moins résistant.



