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. «magnétometres» a fibres optiques ayant un «niveau de

bruit» (sensibilit€) inférieur & (meilleur que) 1 nT valeur
efficace par racine carrée de Hertz ;

. «gradiometres magnétiques» utilisant des «magnétome-

tres» multiples visés par les alinéas 1061.6.a., b. ou c. ;

«gradiometres magnétiques intrinséques» a fibres opti-

ques ayant un niveau de bruit de gradient de champ

i (sensibilité) inférieur a (meilleur que)

0,3 nT/m valeur efficace par racine carrée de Hertz ;

«gradiometres magnétiques intrinséques» utilisant une

technologie autre que celle des fibres optiques, ayant un

«niveau de bruit» de gradient de champ magnétique

(sensibilité) inférieur 2 (meilleur que) 0,015 nT/m valeur

efficace par racine carrée de Hertz ;

systémes 'de compensation magnétique pour capteurs

magnétiques congus pour fonctionner sur des plates-

formes mobiles ;

capteurs électromagnétiques «supraconducteurs» conte-

nant des composants fabriqués a partir de matériaux

«supraconducteurs» présentant les caractéristiques sui-

vantes :

1. congus pour fonctionner & des températures infé-
rieures 2 la «température critique» d'un au moins de
leurs constituants «supraconducteurs» (y compris les
dispositifs a effet Josephson ou les dispositifs
«supraconducteurs» 2 interférence  quantique
(SQUIDS)) ;

2. congus pour détecter des variations du champ
€lectromagnétique a des fréquences de 1 kHz ou
moins, et

3. présentant I'une des caractéristiques suivantes :

a. comportant des SQUIDS 2a film mince dont la
dimension minimale d’élément est inférieure & 2
micrometres, avec leurs circuits connexes de
couplage d’entrée et de sortie ;

b. congus pour fonctionner avec un taux d’oscxllatlon
du champ magnétique de plus de 1 x 10° quanta
de flux magnétique par seconde ;

c. congus pour fonctionner dans le champ magnéti-
que terrestre ambiant sans blindage magnétique ;
ou

d. ayant un coefficient de température de moins de
(plus petit que) 0,1 quantum de flux magnétique
par Kelvin.

7. GRAVIMETRES :
Gravimetres et gradiometres 2 gravité, comme suit :

a.

c.
. 8. RADARS

gravimétres pour l’usage terrestre ayant une précision

statique de moins de (meilleure que) 10 microgals ;

Note :

L'alinéa 1061.7 a. ne vise pas les gravimetres au sol du type

a élément de quartz (Worden) ;

gravimetres pour plates-formes mobiles destinés 2 I’usage

au sol, marin, sous-marin, spatial ou aéronautique,

présentant :

1. une précision statique de moins de (meilleure que) 0,7
milligal ; et

2. une précision en service (opérationnelle) de moins de
(meilleure que) 0,7 milligal avec un temps de montée
a I’état stable de moins de 2 minutes quelle que soit
la combinaison des compensations et influences
dynamiques en jeu ;

gradiometres 2 gravité.

Systemes, matériels et ensembles radars présentant I’'une des
caractéristiques suivantes, et leurs composants spécialement
congus :

Note :

Le paragraphe 1061.8. ne vise pas les équipements suivants :

a. radars secondaires de surveillance ;

b. radars d’automobiles congus pour la prévention des
collisions ;

¢c. visuels ou moniteurs uuhsés pour le contréle de la
circulation aérienne ne comportant pas plus de 12
€léments de résolution par millimétre.

a. fonctionnant sur des fréquences de 40 GHz a 230 GHz

et ayant une puissance de sortie moyenne supérieure a
100 mW ;

. ayant une fréquence accordable supérieure 2 + 6,25% de

la fréquence de fonctionnement centrale ;

Note technique :

La fréquence de fonctionnement centrale correspond 2 la
moiti€ de la somme de la fréquence de fonctionnement
spécifiée la plus élevée et de la fréquence de fonctionne-
ment spécifiée la plus faible.

. capables de fonctionner en mode simultané sur plus de

deux fréquences porteuses ;

. capables de fonctionner en mode d’ouverture synthétique,

d’ouverture synthétique inverse ou en mode radar
embarqué a balayage latéral ;

. comprenant des «antennes 2 réseaux phasés électronique-

ment orientables» ;

capables de rechercher la hauteur de buts non

concourants ;

Note :

L'alinéa 1061.8.f. ne vise pas les équipements suivants :

a. matériels radar d’approche de précision conformes
aux normes de I’OACI ;

b. radars météorologiques.

. spécialement congus pour fonctionner en mode embarqué

(montés sur ballon ou cellule d’avion) et ayant une
capacité de traitement de signal Doppler pour la détection
de cibles mobiles ;

. dotés d’un systéme de traitement de signaux radar faisant

appel a :

1. des techniques de «spectre étalé (radar)» ; ou

2. des techniques d’«agilité de fréquence (radar)» ;

assurant un fonctionnement au sol avec une «portée

instrumentée» supérieure a 185 km ;

Note :

L’alinéa 1061.8.1. ne vise pas les radars de surveillance des

lieux de péche.

consistant en matériels radar a «laser» ou lidar, présentant

I'une des caractéristiques suivantes :

1. «qualifiés pour 1'usage spatial» ; ou

2. faisant appel a des techniques de détection hétéro-
dynes ou homodynes cohérentes et ayant un pouvoir
séparateur angulaire inférieur 2 (meilleur que) 20
microradians ;

Note:

L'alinéa 1061.8.j. ne vise pas les matériels lidar spéciale-

ment congus pour la topographie ou I’observation météoro-

logique.

. comportant des sous-systémes pour le traitement de signal

utilisant la «compression d’impulsions» avec :

1. un rapport de «compression d’impulsions» supérieur
a 150 ; ou

2. une largeur d’impulsion inférieure a 200 ns ; ou

comportant des sous-systémes de traitement de données

présentant 'une des caractéristiques suivantes :

1. «poursuite automatique de la cible» fournissant a
I’une quelconque des rotations de 1’antenne la position
prévue de la cible au-dela du moment de passage
suivant du faisceau d’antenne ;

Note :

L'alinéa 1061.8.1.1. ne vise pas les moyens d’alarme de
systémes de contrble de la circulation aérienne en cas
de trajectoires incompatibles ni les radars marins ou
portuaires.

2. calcul de la vitesse de la cible a partir de radars
primaires ayant des vitesses de balayage non
périodiques (variables) ;

3. traitement pour la reconnaissance automatique du
tracé (sé€lection de caractéristiques) et la comparaison
avec des bases de données des caractéristiques de la
cible (formes d’onde ou imagerie) pour identifier ou
classer les cibles ; ou

4. superposition et corrélation, ou fusion de données de
cible, a partir de deux ou plus de deux «capteurs radar
interconnectés» et «géographiquement dispersés», afin
de renforcer et de discriminer les cibles.

Note :
L'alinéa 1061.8.1.4. ne vise pas les systémes, matériels
ou ensembles servant au contrdle de la circulation ma-
ritime.
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