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fplus de vnde que de plem ‘et 11 faut bxen que cela soxt st 1’on assumle l’at- ‘» f
:tracuon nivléculaire 3 a la gravxtatxon, qul aglt en’ ralson uwerse des cav~
résde dxstances des corps att;rans. On nomme pores, les espaces par Tes.
“quel‘; Ies part:cules des corps sont separees7

'fgcometrxque etre contmuee mdeﬁmment” T

_’autant Particles Separes, o Pori trante e. chacune d’eiles.,

5ité, l’xmpenetrabxlne, etla dzvxsxbxhte. :

En France, 1a plupart des naturahstes pensent qu’x! y a dans les s corps

Les preuves de cette po- o

tout autre corps. : ’On peut dnnser les solxdes an-dela de toute express:-:
on, 1 mals nous ne savons pomt c; cette dwxsnon peut comme Ia lelSlblllfB ,

'ﬂe leur nature., :
Les cal-

““Pour’ rcsoudre Te; pr oblemes de Dynaquue, en-‘ e"':qux ‘concerne’ les
solides en mouvement 11 est necessaxre de prendre en conSLderatxon la
m’mxere dont les forces dctives sont mo.lxﬁees par Ia connexxon mutueﬂe

’ qm exxste em‘re leurs dxﬁ‘erens pomts d’apphcatxon, Ies propnetes partx-~

ciliéres aux corps memes, et cclles des corps envxronnans. :
Le mouvement de rotation d’un solide sur.son axe est aft’ectc par sa

forme, mais non par aucune autre de ses propnetes physiques. ,
Le résultat de la force avec laquelle deux solides se rencontrent ou .

viennent en contact est dxﬂ'erent a l’egard des corps ductlles et des corps

clashques, et leur choc peut etre leISB en chocs centrlque et excen-
trique.—Les masqes et 1a vitesse "espectxves des corps compxrans, é’t’:trent ‘
dons 1e calcul de Veffet. quien résulte, e T
Le mouvement se trouve modifié “par le frottement. On dxstmgue o
deux sortes de frottemens, le premxer a lxeu quaud un corps ghsse sur

un autre en lui presentant tou;ours les mémes pomts de contact: le se-

‘cond, Iorsqu’un corps roule sur une surface plane, en presentant succes-
‘sxvement divers pomts de sa surface.. Dans le dermer cas, Ia. totahte de

ses effets est beaucoup momdre que ‘dans. le premler “car le mouvement
de rotation dégage les: deux corps de leurs asperxtes, de mcme que le :
contact mutuel des dents des roues. lss i‘mt Im*er’ ~Ta‘just ajpprec_lgncn




